Théme o

16 Equations de droites

Des idees, des réflexes

e Dire que U est un vecteur directeur d’une droite d signifie qu'il existe deux points
_9
distincts A et B de d tels que AB = u.

Pour déterminer un vecteur directeur de la droite d ci-contre :
- on choisit deux points de la droite d : A(1;5) et B(2;2) ;
— — . i =2
- on calcule les coordonnées du vecteur AB : AB(2 —1;2 — 5) cest-a-dire AB(1;-3).
—
Ainsi, le vecteur AB(1;—3) est un vecteur directeur de d.

¢ Dans un repére, la pente de la droite qui passe par les points A(x, ; y,) et B(xg; yg),
avec x, #xg, estm= o
g —Xg
La pente de la droite (AB) ci-contre avec A(~1; 1) et B(1;3) est:
m= ?:((:11)) = % = 2. Ainsi, la pente de la droite (AB) est m = 2.

Dans un repére, une droite de vecteur directeur 3(m ; n) a une équation cartésienne du type :
-nx+my+c=0.
Déterminer une équation cartésienne de la droite (AB) avec A(-3;-2) et B(1;1).
— —> —>
- On détermine les coordonnées du vecteur AB : AB(1—(-3) ; 1—(=2)), soit AB(4; 3).
Une équation cartésienne de (AB) est de la forme —3x+4y +c=0.
- On détermine la valeur de c: B(1;1) appartient a la droite (AB) donc -3 X1+ 4 X 1+ ¢ =0,
c'est-a-dire -3+ 4 +c=0soitc=-1.
Une équation cartésienne de la droite (AB) est donc —3x+4y—1=0.

¢ Deux droites sont paralléles si, et seulement si, elles ont la méme pente
(ou bien des vecteurs directeurs colinéaires).

Dans un repére, les droites d,: y =—2x+5 et d, : y =-2x+ 3 ont la méme pente.

Elles sont donc paralléles. Pour savoir si elles sont strictement paralléles ou confondues,
on choisit un point de d;: A(0;5) e d, mais —2x0+3=3et3=5donc A¢d,.

Donc les droites d, et d, ne sont pas confondues, elles sont strictement paralléles.
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€D Dans ce repére [T ] :
orthonormé, un vecteur HBEER ;, id y
directeur de la droited est... | RE> &SR
Da.f(2;0) Ob.d(1;0) — : :
Jev(;2) @d.w(2;1) R I s T

3 pans ce repére ; j T }
orthonormé, un vecteur T T Ta
1 | i

]

e 1, MICI B

directeur deladroited est... = | ' | ' | |
(Ja.a(2;2) (Jb.£(10;5) N i
@ c.v(10;0) (Jd.w(0;2) i i

) Dans ce repeére
orthonormé, un vecteur
directeur de la droite d est...

Da.f(-2;3) @b.i(3;-2) |
Dev(;3) DdwE;2) T |
3 pans ce repeére T —
orthonormé, on considére i =l v - ‘
quatre droites d,, d,, d; et T TR T
d,.Levecteur u(4 ;-2) est
un vecteur directeur de ...
(Ja. ladroite d,

() b. la droite d,

@) c. la droite d;

o]

() d. la droite d,

B} pans un repére orthonormé, un vecteur
u(—4 ; 6) est un vecteur directeur d’une droite d.
Un autre vecteur directeur de la droite d est ...

@a.f(1,2;-1,8)

Ub.v(2;3) (Jc.w(-20;40)

(| Dans un repére orthonormé, une droite d passe
par les points A(3 ;4)3; B(5;-6).

Le vecteur directeur AB de la droite d est ...
(Ja.AB(8;-2) (Jb.AB(4;-1) (@ c.AB(2;-10)

71 Dans un repére orthonormé, u(12; 8) est un
vecteur directeur d’'une droite d. Un autre vecteur
directeur de la droite d est ...

@ a.v(6;4) Ob.w(12;200  (Je. %(8;12)

=l Dans un repére orthonormé, une droite d passe
par l'origine O du repére et par le point A(-1;2).
Un vecteur directeur de la droite d est ...
(Ja.f(-2;2) @b.0(-2;4)  Dev(0;2)

Y Dans un repére orthonormé, une droite d passe
par les points A(-3;2) et B(—3;100).

Un vecteur directeur de la droite d est ...

(Ja.t(-3;2) @b.2(0;1) (Je.v(-3;98)

(£l Dans un repére orthonormé, une droite d passe
par les points A(—1;2) et B(1;10). Parmi ces quatre
vecteurs, le seul qui n'est pas un vecteur directeur
de la droite d est ...

Da.f(-2;-8) Ob.d(1;4)

L sirie3 @ @@
n Dans un repére orthonormé, une droite d passe
par les points A(0;1) et B(1;10). La droite d’ est

paralléle a la droite d et passe par l'origine du
repére. Un vecteur directeur de la droite d’ est ...

(Ja.t(1;0) @b.0(1;9) (Je.v(1;10)

) Dans un repére orthonormé, une droite d a pour
vecteur directeur u(2;2). Alors ...

(Ja. la droite d est paralléle a I'axe des abscisses
() b. la droite d est parallele a I'axe des ordonnées

@ c.w(2;10)

@ c. la droite d est sécante aux deux axes

E) pans un repére orthonormé, une droite d, de
vecteur directeur u(-2; 6), passe par le point A(2;3).
On peut affirmer que la droite d est paralléle a la
droite ...

@ a. d, de vecteur directeur v(1;-3) qui passe par le point
B(2;4)

(b d, de vecteur directeur VT/(—
pointB(2; 4)

(_Jec.d; de vecteur directeur Z(-3;10) qui passe par le
point A(2;3)

4;-12) qui passe par le

3 Dans ce repére ; A
ort!ronorme, on a tracé | ’T’ - /.,— d”;
trois drmtc_e)s d, d,etd,, l . L L4
telles que u(14;2) est un L2 T | -
vecteur directeur de d,, ‘ =T | 2

| 9 i
v(28 ; 4) est un vecteur L2

9
directeur de d,, t (70 ; 9) est un vecteur directeur de
d,. Laffirmation correcte est ...

(_Ja. les droites d;, d, et d; sont paralléles
(_Jb. les droites d, et d, sont sécantes
@ c. les droites d, et d; sont sécantes

3 pans un repére orthonormé, une droite d de
vecteur directeur u(—4 ; 2) passe par le point A(1;0).
Alors, on peut affirmer que la droite d est sécante
avec la droite ...

@ a. d, de vecteur directeur v(1;-1) qui passe par l'origine
O du repére

(_Jb. d, de vecteur directeur ?(20;—10) qui passe par l'ori-
gine O du repére

(Je. dy de vecteur directeur w(2;-1) qui passe par l'ori-

gine O du repere
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£ Dans un repére orthonormé, une droite d a pour
équation réduite y =3x + 2. Le point de la droite d
d’abscisse —2 a une ordonnée égale a ...

Oa.2 Ub.3 (e @d.-4

#J Dans un repére orthonormé, une droited a
pour équation y =3x +2. Le point de la droite d
d'ordonnée —10 a une abscisse égale a ...

Da.32 @b.-4 Oe28  [4.-2
3

EJ Dans un repére orthonormé, une droite d a
pour équation réduite y = -2x +7. Le seul point
ci-dessous qui appartient a la droite d est ...

(Ja.E(0;5) (Jb.F(4;1)
Ue1(7;-2) @d.s(-4;15)
23 Dans un repére orthonormé, une droite d a pour

équation réduite y = %x +2. Le seul point ci-dessous
qui n‘appartient pas a la droite d est ...

(Ja.A(3;3) Ub. B(—Z;%)
@ c(-4 : 9 (Jd.D(-30;-8)

3 Dans un repére orthonormé, une droite d a pour
équation cartésienne 2x — y + 1= 0. Le seul point
ci-dessous qui n‘appartient pas a la droite d est...

Ja.A(-1,5;-2) @b.B(2;4)
(Je.C(2,5;6) (Jd.D(-2;-3)

() Dans un repére orthonormé, 2x -5y +3=10

est une équation cartésienne d'une droite d.
Un vecteur directeur de la droite d est ...

Da.t(5;-2) Ob.a(2;5)
@cv(5;2) (Jd.w(2;-5)
3 pans un repére orthonormé, y =7x -2 est

I'équation réduite d’une droite d.
Un vecteur directeur de la droite d est ...

Da.f(1;-2) b.u(7;7)
@c.v(1;7) (Jd.w(1;-7)

{£) Dans un repére orthonormé, d est une droite
passant par I'origine du repére et de vecteur

directeur 3(2 ; 8). Léquation réduite de la droite d
est.

@a.y=4x

Oc.y=8x

(Jb. y=8x+2
(Jd.y=2x+8

Equations d'une droite

n Dans un repére orthonormé, d est une droite
passant par l'origine du repére et de vecteur
directeur u(11; 4). Une équation cartésienne

de la droite d est ...

(Ja.4x+11y=0
Jec1x—4y=0

Ub.11x+4y=0
®d.ax-11y=0

(£ Dans un repére orthonormé, d est une droite
passant par le point A(2;-3) et de vecteur directeur
u(1;5). Léquation réduite de la droite d est ...

@a. y=5x-13 (Jb. y=5x-2
1 1 17
Dc.y—gx—3 Dd.y——s—x—?

D Dans un repére orthonormé, on donne les points

0(0;0) et A(2;3). L'équation réduite de la droite
(OA) est...

@ a.y=1,5x
2

D Cy= gx

3 Dans un repére orthonormé, on donne les points

A(2;3)etB(4;9). Léquation réduite de la droite (AB)
est...

(Jb.y=3x+2
Od.y=2x+3

(Ja.y=3x+9 @b. y=3x-3
1 23 1 7
Dc‘y_ix-‘_? Dd-y—§x+§

E3 Dans un repére orthonormé, on donne les points
A(2;3)et C(4;0). L'équation réduite de la droite (AC)
est...

oa.y=_§x

@c y=-15x+6 Ud.y=-15x+4

Dans un repére orthonormé, on donne les points
A(2;3)etD(0;4). Une équation cartésienne
de la droite (AD) est ...

(Ja.-0,5x+y—4=0
Ob.2x+y-4=0
Uecx-2y+8=0
@d.x+2y-8=0

2] Dans un repére orthonormé, on donne les
points A(2;3) etE(3;4). La droite (AE) n'a pas pour
équation cartésienne...

@a. x- y=1=0

(Jb.2x-2y+2=0

Oe.—x+ y—=1=0

(Jd.10x—10y+10=0
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EB Parmi les équations de droites ci-dessous,
la seule équation cartésienne est ...
(Ja.y=2-2,3x (Jb.x=—y+10
(Je.y=2x-0,2 @d.4x-5y+12=0

3 Dans un repére orthonormé, d est la droite
dont une équation cartésienne est5x +7y—-1=0.
L'équation réduite de la droite d est ...

Da.x=—1,4y+0,2 Db.x=r1,4y+1

OC-}’=2X—O,2 @d.y—————g—x+;—

E3 Dans un repére orthonormé, une droite d
a pour équation cartésienne -6x -3y =0.
L'équation réduite de la droite d est ...
Da.y=2x @b.y=—2x
Dc.x=—0,5y Dd.x=0,5y

73 Dans un repére orthonormé, une droite d

a pour équation réduite y =—-0,4x+10.

Une équation cartésienne de la droite d est ...
(Ja.y—0,4x+10=0 (Jb.10y+4x-10=0
(Jc.0,4x-y-10=0 @d.2x+5y-50=0

2 Dans un repére orthonormé, une droite d

a pour équation réduite y = —%x +2,

Une équation cartésienne de la droite d est ...
Da.%x+y+2=0 Jb.-x-3y-6=0

Je.2x-6y-12=0 @d.x+3y-6=0

L Sdes S

n Dans un repére orthonormé, d est la droite
d’équation 2x + 3y —12=0. Cette droite d passe
par les points ...

(Ja.A(6;0)etC(4;0) ( )b.B(0;4) et
@ c.A(6;0)etB(0;4) (Jd.D(3;2) et

{*3) Dans un repére orthonormé, d est la droite
d’équation -3y — 15 = 0. Cette droite d passe
par les points ...

@ a.E(1;-5) et G(10;-5)
( Je.D(5;0)et G(10;-5)

C(4;0)
E(2;3)

(_Jb.E(1;-5) etF(-1;5)
(Jd.c(3;-5) etD(5;0)

) Une équation cartésienne N YW 1
de la droite d tracée dans ce ; ; T
repére orthonormé est ... ’ . ]
@a.x+y-1=0
D b.x+y+1=0 ‘
D C.x—=y+1=0 :

Dd.x—y—]:o

N

Fiche Equation cartésienne, équation réduite_

{23 Dans un repére orthonormé, d est la droite
d'équation —x + y + 4 = 0. Pour tracer cette droite d,
on peut utiliser ...

;1) et le point N(0; —4)
1) et le point N(0; —4)
(] c. un vecteur directeur i(1;1) et le point V(0; 4)
() d. un vecteur directeur v(1; 1) et le point V(0; 4)

@ a. un vecteur directeur i(1;

() b. un vecteur directeur v(1; -1
>
u(1

B Dans ce repére 3 \L [ 1] 7
orthonormé, d est la droite el 1] E
d'équation2x-3y-9=0. B TENas
Cette droite d est la Lt N L/ A
droite ... 5 1 M ~
D a.rouge O b. verte ; 1 / N N
@ c. bleue (Jd.jaune | C /T T N

L saie3 @0 O@

n Dans un repére orthonormé, d est la droite
d'équation y = 2x + 1. Cette droite d passe par
les points ...

(Ja.K(-2;-3)etJ(0;2)
@ c.K(-2;-3)etL(0;1)

(Jb.L(0;1) etM(-1;1)
(Jd.M(=1;1) et N(1; 3)

#3 Dans un repére orthonormé, une droite d

a pour équation y = —%x —4, Cette droite d passe
par les points ...

@ a.c(-3;-3)etD(0;-4)
(Jc. A(3;-5) et B(-1;-4)

( Jb.B(-1;-4) et C(-3;-3)
(Jd.D(0;-4) et E(-18;4)

ED Une équation réduitede | IEEEEEEn

la droite d tracée dans ce =L | L1 1|

repére orthonormé est ... ; , .
1 Llol 11 1 1 1Y

D a.y= —Zx +4 . P 1
1

W y=——X+ Cy=—4x+ y=—4ax+
@b 2+ O 4x+1 (Jd.y=-4x+4

Dans un repére orthonormé, d est la droite
d'équation y = 0,2x — 4. Pour tracer cette droite d,
on peut utiliser ...

() a. un vecteur directeur i(5; 1) et le point R(0;0,2)
(_Jb. un vecteur directeur v(1;5) et le point S(0; —4)
(). un vecteur directeur v(1;5) et le pointR(0; 0,2)
@ d. un vecteur directeur i(5; 1) et le point S(0;—4)

B Dans ce repére

orthonormé, d est I AR
la droite d’équation e T
y=0,5x-1,5. Cette — e e B

i i //>‘<\ i T |
droite d est la droite ... = ~—! |
a. rouge @ b. verte el ¥ T
D c. bleue D d. jaune




Fiche
76

TR AT T

EP Dans un repére orthonormé, on donne les

> > > >
vecteurs u(3;-1) etv(4 ;m). Les vecteurs u et v sont
colinéaires si, et seulement si ...

4 3 3 4
Da.m_§ Db.m—z Dc.m_—z @d.m_——g

a d est la droite tracée
dans ce repére b
orthonormé. On peut =
affirmer que la pente de -
la droite d est... -
3 5 B

@ a. —5- D b. § |
Od.-2

3
DC.—E 3

3 Dans un repére orthonormé, d est la droite
d’équation y = —2x +7. On peut affirmer que
la pente de la droite d est ...

(Ja.2 @b.-2 Oe7 Dd.—%

€3 Dans un repére orthonormé, on donne les trﬂs)
points A(-3;-2),B(2;-1) et C tel que le vecteur AC
a pour coordonnées (10 ;2). Alors ...

[

EEP
,;, VI

A

oI\

@ a. les points A, B et C sont alignés

(Jb.onne peut pas savoir si les points A, B et C sont ali-
gnés ou non

(Je.les points A, B et C ne sont pas alignés

== ——9 . F 4 .
() d. les vecteurs AB et AC ne sont pas colinéaires

3 Dans un repére orthonormé, on donne les trois
points A(0;1),B(1;0) et C(3;2). Alors ...

(_Ja.les points A, B et C sont alignés

@ b. les points A, B et C ne sont pas alignés

(Je. les vecteurs A_B) et A_C) sont colinéaires

(] d. on ne peut pas savoir si les points A, B et C sont ali-
gnés ou non

R e IO

) Dans un repére orthonormé, d est la droite
d’équation y = —3x + 1. Une droite paralléle a
la droite d est la droite d'équation ...

Da.y=—x+1 @b.y=—3x—3
Dc.y=—x+3 Dd.y=3x—1
3 Dans un repére orthonormé, d est la droite

d'équation 2x — y + 4 = 0. Une équation d'une droite
paralléle a la droite d est ...

Ja.2x+y-4=0 @b.-x+0,5y+10=0
Oe.—x+2y+10=0 (Jd.4x—4y+3=0

Alignement, parallélisme

(£ Dans un repére orthonormé, d est la droite
passant par le point A(0; 1) et de vecteur directeur
u(-5 ;3). Une droite paralléle a la droite d passe par
le point C(0 ; 3) et a pour vecteur directeur ...

(a. k(-8;0) (Jb.£(0;8)
@ c.v(10;-6) (Jd.w(3;-5)
{71 Dans un repére orthonormé, d est la droite

passant par les points A(-2;3) et B(2;4). Une droite
paralléle a la droite d est la droite d’équation ...

(Ja.y=4x+10 (b.y=-2x+4
@c.y:%x+5 [jd.y=—%x+1

2] Dans un repére orthonormé, d est la droite
d'équation 2x +2y — 4 = 0. Une droite sécante avecd
est la droite d'équation ...

@a.y=2x+10
Uex+y+10=0

[jb.y=—x+10
(Jd.y=-x+4

0 Dans un repére orthonormé, la droite paralléle

al'axe des abscisses passant par le point A(2;3) a
pour équation ...

Oa.x:Z Db.x=3 DC.y=2 @d.y=3

a La droite d tracée dans T I 14
ce repére orthonormé a _
pour équation ... i

(Ja.x=0 @b.x=1 7~'
DC._y:O Od.y=1 I - |

) La droite d tracée dans T

ce repére orthonormé a '

pour équation ... ol h x

Oa.x=0

(Je.x=-1 @d.y=—1 ! b

73 La seule droite qui nest paralléle a aucun des
deux axes d’un repére orthonormé est la droite
d’équation ...
(Ja.x+8=0
(Jc.8x+1=0

(Ub.y+8=0
@d.x+y+8=0

2 Dans un repére orthonormé, on considére les
droites : d, d'équation y =-2x + 4 ; d, d'équation
y=—-x+2;d;d'équation y =-2x—1.Alors ...

(] a. les droites d, et d, sont paralléles

(@ b. les droites d, et d; sont paralléles

(] c. les droites d, et d; sont paralléles

(L] d. les trois droites d;, d, et d; sont sécantes deux a deux

Ob.y=0 d| | = |
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R A

ED La droite d tracée dans d
ce repére orthonormé a

pour équation réduite ...
(a. y=x+3 -
@b.y=-x+3 0 =
D c.y=—x-3

3 Une équation | u
cartésienne de la droite d [
tracée dans ce repére
orthonormé est ...
@a.4x—y-1=0
(Jb.x—4y-1=0 [ | ‘ |
Oec4x—y+1=0 HERYEER

-
|

£ La droite d tracée dans -
ce repére orthonormé a -
pour équation réduite ... B

@a.y=—%x+1 O J’
Db.y=—;—x+3
Dc.y=—3x+1

@3 une équation cartésienne ,
deladroited tracéedansce | /
repére orthonormé est ...
Ja.2x-y+5=0

(Jb.x-2y-5=0 =TT 51 —
@ C.x—2y+5=0 :

1@_9‘19)

ED on a représenté dans un
repére orthonormé les deux
équations du systéme :

y=3
y=0,5x+1

Par lecture graphique, on peut
affirmer que le couple solution de ce systéme est ...

a.(-2;0) @h.(4;3) (Je.(0;3)

Flona représenté dans

d| |0

un repére orthonormé les j fdz\ -

deux équations du systéme: \ et
y=-15x+3 L] TN BN

Par lecture graphique et HEEEERN

calcul, on peut affirmer que dy

le couple solution de ce systéme est ...

Ja.(1;1,4) @b.(1;1,5) Ue(15;7)

Fiche Systeme d’ equat|ons a deux inconnues

EJonatracé quatre droites d, ]
dans un repére
orthonormé. Par lecture da
graphique, on peut affirmer |

que le couple solution du 1

. x=3 s
systeme Oof 1

y=-0,5x+3,5 d, d,

est...
Da.(3;1) @b.(3;2)

{73 on a représenté dans un N
repére orthonormé les deux '
équations du systéme :

y=x+1 BENEN
y=-2x+3 \ .

Par lecture graphique et
calcul, on peut affirmer que
le couple solution de ce systéme est ...

53 0eGY D6
L seies @@ @)
EB Parmi les systémes ci-dessous, un seul admet

un couple solution et un seul. Il s'agit du systéme
d’équations ...

o y=x+2
“ly=x+0,5
2x+y+1=0
b.
L {x+2y+13=0
xX+2y+3=0
EJ‘:'{—Zx—4y—6=0
-3x-y+5=0 . 3 .
P est un systéme d'équations.
x—2y+3=

L'affirmation correcte est ...
@ a.(1;2) est le couple solution de ce systéme
(Jb.(2;-1)est le couple solution de ce systéme

(Je.(=1;1) est le couple solution de ce systéme

=3
E) Le couple solution du systeme {y

est... 0:5%—-y~1=0

(Ja.(4;3) Ob.(3;8) @c.(8;3)
2x+y=0

3 Le couple solution du systéme 4 est...
4x+y=8

Ja.(-8;4) (Ub.(2;-4) @c.(4;-8)

3 pans un repére orthonormé, on a deux droites :
d, d’équation y =3x+1; d, d'équation y = 4x -2,
Les coordonnées de leur point d’intersection sont ...

(Ja.(-3;-8) @b.(3;10) (Je.(10;3)




